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【手続補正書】
【提出日】平成31年3月19日(2019.3.19)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　対物光学系と、前記対物光学系で得られた被写体像を２つのピントの異なる光学像に分
割する光路分割部と、前記光学像を取得する撮像素子と、を有し、
　前記光路分割部は、２つのプリズムからなり、
　前記２つのプリズムの相対な位置関係を変化させることにより光路長差調整を行うプリ
ズム駆動部により、所望の光路長差を有する前記２つの光学像を一つの前記撮像素子上に
結像させるとともに、以下の条件式（１）、（２）を満足することを特徴とする内視鏡シ
ステム。
　０．０１＜ｌｉｍｉｔ＿ａｄｊ／ｉｍ＿ｉｈ＜１　　　…（１）
　０．０１＜ｌｉｍｉｔ＿ａｄｊ／ｆｗ＜２　　　…（２）
　ここで、
　ｌｉｍｉｔ＿ａｄｊは、光路長差調整を行うための前記プリズム駆動部による前記プリ
ズムの調整可能距離、
　ｉｍ＿ｉｈは、前記撮像素子における像高、
　ｆｗは、前記対物光学系の通常観察時の焦点距離、
である。
【請求項２】
　以下の条件式（３）を満足することを特徴とする請求項１に記載の内視鏡システム。
　１＜Ｄ＿Ｐｒ０１／ｌｉｍｉｔ＿ａｄｊ＜３０　　　…（３）
　ここで、
　Ｄ＿Ｐｒ０１は、前記２つのプリズムのうち、物体側の前記プリズムの光軸上の長さ、
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　ｌｉｍｉｔ＿ａｄｊは、光路長差調整を行うための前記プリズム駆動部による前記プリ
ズムの調整可能距離、
である。
【請求項３】
　以下の条件式（４）、（５）を満足することを特徴とする請求項１に記載の内視鏡シス
テム。
　０．５＜Ｄ＿Ｐｒ０１／ｆｗ＜５　　　…（４）
　１＜Ｄ＿Ｐｒ０２／ｆｗ＜１０　　…（５）
　ここで、
　Ｄ＿Ｐｒ０１は、前記２つのプリズムのうち、物体側の前記プリズムの光軸上の長さ、
　ｆｗは、前記対物光学系の通常観察時の焦点距離、
　Ｄ＿Ｐｒ０２は、前記２つのプリズムのうち、像側の前記プリズムの光軸上の長さ、
である。
【手続補正２】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０００７
【補正方法】変更
【補正の内容】
【０００７】
　上述した課題を解決し、目的を達成するために、本発明の少なくとも幾つかの実施形態
に係る内視鏡システムは、
　対物光学系と、対物光学系で得られた被写体像を２つのピントの異なる光学像に分割す
る光路分割部と、光学像を取得する撮像素子と、を有し、
　光路分割部は、２つのプリズムからなり、
　２つのプリズムの相対な位置関係を変化させることにより光路長差調整を行うプリズム
駆動部により、所望の光路長差を有する２つの光学像を一つの撮像素子上に結像させると
ともに、以下の条件式（１）、（２）を満足することを特徴とする。
　０．０１＜ｌｉｍｉｔ＿ａｄｊ／ｉｍ＿ｉｈ＜１　　　…（１）
　０．０１＜ｌｉｍｉｔ＿ａｄｊ／ｆｗ＜２　　　…（２）
　ここで、
　ｌｉｍｉｔ＿ａｄｊは、光路長差調整を行うためのプリズム駆動部によるプリズムの調
整可能距離、
　ｉｍ＿ｉｈは、撮像素子における像高、
　ｆｗは、対物光学系の通常観察時の焦点距離、
である。
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摘要(译)

解决的问题：考虑到部件的制造误差，提供一种低成本的内窥镜系统，
该系统能够获取具有增加的景深的高质量图像。 解决方案：物镜光学系
统，将由物镜光学系统获得的被摄物体图像分为两个焦点不同的光学图
像的光路分离单元，获取光学图像的图像拾取元件以及获得的两个光学
图像。 图像合成处理单元在预定区域中选择具有相对高对比度的图像并
生成合成图像，并且光路分离单元由两个棱镜组成，并且改变两个棱镜
之间的相对位置关系。 通过这样调整光程长度差的棱镜驱动单元，在一
个图像传感器上形成具有期望的光程长度差的两个光学图像，并且满足
以下条件表达式（1）和（2）。 要做。 0.01
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